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1. INTRODUCAO

Para atingir seu melhor desempenho uma aplicac® utilizando microterminais TR-600, com
comunica¢c® por radio-frequéncia, deve atender satisfatoriamente a trés premisss bésicas. Projeto
adequado de implantacé® e dimensionamento das equipamentos necessrios, instalacé® correta e
desenvavimento do programa aplicaivo que considere as particularidades dos equipamentos
utili zados.

Este baletim abordara cada um destes trés portos, procurando enfatizar todcs os aspedos relevantes
de calaum, além de fornece dicas importantes e Gteis para cala fase do frojeto.

2. COMUNICACAO POR RADIO FREQUENCIA

Para melhor compreender o funcionamento do TR-600, se faz necessario apresentar alguns concetos
e defini¢des importantes que serdo uili zados adiante.

2.1 Equipamento ou microcomputador servidor
Aguele once esta cmnedada arede de microterminais, responsavel pelo controle da radio-base.

2.2 Estrutura mestre-escravo
O protocolo utili zado nos microterminais da Passo, tanto das com comunica¢a por fio, como os que
utili zan comunicac® pa rédio-freqiéncia, é do tipo mestre-escravo.

O Microcomputador servidor € 0 mestre e 0s microterminais s0 escravos. O mestre exeauta um
comando de broad-cast para verificar se algurs dos terminais deseja comunicar-se. Depois 0 mestre
pergurta a cada um dos microterminais que responderam ao comando de broad-cast, um de cada vez,
obedecendo a seqiiéncia definida no programa de configuragd® CF100, o comando a exeautar. Entdo
0 comando sera exeautado e 0 préximo microterminal serd cnsultado, e assm sucessvamente.

2.3 Frame de dados
Os dados transmitidos do Servidor para os microterminais, e vice-versa, s8o agrupadas em blocos ou
frames de informac&. Estes blocos podem conter até 1000 byes de dados a cala transmissio.

Quando os “frames’ sdo transmitidos por radio, recomenda-se que sgam com menor nimero
de bytes posdgvel, pois a probabili dade de erro cresce na mesma propor¢gdo que o tamanho do
frames. A conseqiéncia disto sera uma perda de “ performance’ da apli cagao.

O protocolo de comunica¢@® utili zado, filtra eventuais erros de transmissio, repetindo os mesmos,
tantas vezes quanto necessario.

2.4 Comunicacdo por r adio-freqiiéncia
E atrocade informac entre dois equipamentos utili zando modens que convertem os dados el étricos
em ondbs el etromagnéticas, ou sgja, ondas de rédio que dispensam o uso de cdos el étricos.

Os microterminais utilizam moduacg&® pa FM, com freqiéncia de 433Mhz.

2.5 Interferéncia eletromagnética

E comum em qualquer ambiente, encontrarmos sinais eletromagnéticos em praticamente todas as
freqUéncias do espedro. Estes sinais sdo gerados pelas mais diversas fontes, que podem ser tanto
naturais, como artificiais. Em geral, estes sinais séo de poténcia infima e passam desapercebidas por
equipamentos que utilizam comunica¢é® pa radio.

No entanto, em algurs casos estes shais podem comprometer a quali dade da comunicaca.

Facanos uma analogia com o seguinte exemplo. Imaginemos uma sala repleta de pesas em
siléncio. Se duas pesas situadas nos extremos deste ambiente tentarem conversar, o fardo com
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suces. Se as pesPas da sala, comecaem agora a conversar “baixinhd’, noss dois personagens,
encontrardo dificuldade para se comunicar e provavelmente necesstaréo repetir algumas frases para
gue se facan compreender. Finalmente, se agora todas as pes®as da sala falarem igual ou mais alto
que NosPS personagens, provavelmente estes ja ndo mais conseguirdo comunicar-se ou, na melhor
das hip&teses, o fardo com muita dificuldade erepetindoas frases diversas vezes.

Num ambiente de comunica¢é® de dados onde NOSOS personagens sdo 0s equipamentos utili zados,
entdo, poderiamos concluir o seguinte:

Na primeira situac®, a comunicac®d se dard de forma répida, pois os frames de dados sdo
transmitidos uma Unica vez Na segunda situac®, a transmissfio serd lenta, pois os frames poderdo
chegar a0 seu destino com interferéncias, necesstando ser retransmitidos. Na Ultima situaca,
provavelmente a comunicac® serd quase imposdvel devido a elevada interferéncia causada pelo
ambiente.

Para regulamentar o uso de freqiéncias e minimizar a interferéncia entre equipamentos de
comunica¢® por radio, 0 governo posali um 0rgdo regulamentador, chamado ANATEL, que define
asregras basicas e cncede o uso de freqiiéncias quandofor o caso.

Os microterminais utilizan um méduo de rédio que opera com poténcia dentro dos limites que
dispensam a mnsulta @ ANATEL.

Nos ambientes com muita interferéncia, o alcance da comunicac® serd reduzido. Nestes casos
sugerimos duas posdveis agdes: Locdizar e eliminar as fontes de ruido. Ou, aumentar o ndmero de
rédio-bases, para aumentar a @eade wbertura.

2.6 Reducédo do acanceprovocado por barreiras

Os microterminais TR-600 poder&o ter seu alcance de comunicacd reduzido em funcéo de barreiras
fisicas colocadas entre os equipamentos. Estas barreiras funcionam como filtros que absorvem, ou
“enfraquecen” as ondas el etromagnéticas de ammunicaca.

Qualquer ohjeto ou pesa situada entre os equipamentos podem restringir o alcance dos dados
transmitidos. Objetos metdli cos sdo as piores barreiras, pois funcionam como espelhas que refletem
0s gnais para outras diregdes, desviando-os do seus destino.

2.7 Areasde sombra
As éareas de sombra sdo aquelas nas quais ndo hd comunicac®. Isto pode ser provocado por dois
fatores:

» Presencade barreiras entre os equipamentos que enfraquecem ou eliminam completamente o sinal
derédio.

» Reflexdo de sinal, que s6 apareceem ambientes fechados e é provocado por sinais que percorrem
caminhcos diferentes (distancias diferentes) até chegar ao destino. Isto faz com que os sinais
possam se anular pois alcangam o destino com fases diferentes. Este problema pode ser resolvido
movimentando-se 0 TR-600alguns centimetros para um dos lados.

2.8 Operacao em areas de pequeno acance

Quando o eguipamento for instalado em um ambiente em que uma Base de RF (RB-100) ndo permite
alcancar comunicac® com os TR-600 em toda area de operac® (mais de 50 m sem barreiras em
ambiente fechado ou 200m sem barreiras em ambiente aberto), € posdvel formar uma rede com duas
Bases de RF posicionadas de maneira a aumentar o alcance de comunica¢@® com 0s microterminais
TR-600 Esta rede opera com um conversor RS232R$485 (CR-100 Conversor para Radio-base)
ligado a uma porta serial do computador. Na saida do conversor € ligado um cabo com trés pares de
fios (par trancado), sendo que este cabo sai do conversor e vai até a primeira Base de RF (RB-200
Rédio-base Repetidora) e segue até a segundh Base de RF, que é idénticaa primeira. Ver diagrama
deinstalac® noitem 9.

Quando o microterminal TR-600 estiver exeautando alguma instrug&o de comunicacd e ndo for bem
sucedida, aparecada no visor a mensagem “Fora da area de” “Comunicaca@ ..." apés cerca de 3
segunda. Esta mensagem permanecea no visor até que o terminal consiga exeautar com suUces a
instrucdo corrente. Se ndo conseguir, apés 30 segunds aparecgd outra mensagem “SEM
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COMUNICACAQ” “F9 p/ dedligar”. Neste momento o operador poderatedar F9 para dedigar o TR-
600. Caso contr&rio o terminal ficara tentando comunicar até conseguir exeautar a instrugéo ou até
gue o tempo programado pela instrucédo “SET POWERDOWN” se esgote e desligue o terminal
automati camente.

3. ARQUITETURA DA REDE DE MICROTERMINAIS-TR-600

Os microterminais TR-600 s80 equipamentos portateis, com aimentacé® por bateria e comunicac®
de dados com o equipamento servidor, através de radio-freqiiéncia.

O equipamento servidor, normalmente um microcomputador PC compativel com sistema operadonal
DOS ou WINDOWS, utili zauma radio-base mnedada aravés de uma porta RS-232c.

Microterminais TR-600 utilizando apenas a radio base

RS-232

> TR-600
30 metros 50 metros”
RB-100
Microcomputador
(150 metros em ambiente fechado sem barreiras.
Em ambiente aberto & sem barreiras o alcance
pode chegar a 200 metros. TR-600
Figural

Para ampliar o alcance dos microterminais, a rédio-base pode comandar até 2 estagdes repetidoras de
sinal por porta serial, interligadas através de interface RS-485, utilizando 3 pares de fios com até
1200metros de omprimento, como mostrado rafigura abaixo.

Microterminals 115000 u

- 50 metros* 50 metros* 50 metros* 50 metros*
Microcomputador

sem barreiras. Em ambiente aberto
e sem barreiras o alcance pode
chegar a 200 metros.

(*) 50 metros em ambiente fechado @

TR-600 TR-600

Figura2

Caso exista porta serial livre, esta podera ser utili zada para comandar simultaneamente outra rede de
repetidoras ou uma rede de microterminais com comunica¢d por fios. Este reaurso permite entéo,
uma solucdo hibrida, utili zando equipamentos com comunica¢a com fio ligados numa porta serial e
sem fio ligados na outra porta serial do microcomputador servidor.
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Microterminais com comunicacao por radio e por fio,
no mesmo servidor

Sistema
por Radio

-+ -

‘ 50 metros*®
RS-232 RE-100

30 metros

Sistema por Cabo
Serial RS-485

| CP-100 )
I .
| LA
TR-100 TR-100 TR-100
#h-===—----=———-———m———m—o—m——eme————em———c—————-—=—-=—=o=o====== *
Ate 1200 metros
Figura 3

4. PROJETO E DIMENSIONAMENTO DOS EQUIPAMENTOS

4.1 Instalagdo da rédio-base e repetidores
A instalac® da R&dio-Base e seus repetidores € um dos portos mais importantes do projeto. A
seguir, apresentamos os cuidados que deverdo ser tomados nesta dapa:

Instalar aradio-base nolocd maiscentral € mm menos barreiras entre 0s equi pamentos.

Procure colocar a réadio-base num loca mais afastado posdvel de outras fontes de ruidos, tais
como: motores elétricos (refrigeradores, condcionadores de ar, etc.), reaores de lampadas,
painéis metdli cos, etc.

A Antena ndo deve estar prOxima de paredes, cantos, e outras barreiras. Para melhor
funcionamento, a antena deve estar instalada na posicéo verticd e perpendicularmente ao plano
once estiver e om &realivre a seu redor de 1 m. Conforme figura 4.

O cabo de comunicac® entre a radio-base e 0 microcomputador deve ser blindado e ndo deve
passar préximo de outros cabaos el étricos ou fontes de ruido. Quando houer necessdade de auzar
cabos, devido as restri¢des fisicas de espago, estes deverdo passar um sobre outro em anguo de
90°.

Todos os cuidadas com arédio base também deverdo ser seguidos na instalac&® dos repetidores.

Para dimensionamento do ndmero de equipamentos, radio-base e repetidores, o ided, é redizar um
teste de campo, pois o0 acance da comunicac® esta intimamente associado ao ruido ambiente que,
como o nanediz, é préprio de cala anbiente.

Apenas como pardmetro inicial, recomenda-se 0 uso de uma antena para cada 2500 m?,
considerando-se esta &ea sem barreiras e com a antena instalada no centro.
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Diagrama de Instalagac de Radio-base RB-100
ou Repetidoras RB-200

Teto W

F 3
¥
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¥

Parede

Figura4

4.2 Autonomia dos equipamentos

Os microterminais TR-600 operam com baterias que lhe garantem até 24 horas de operac®. Este
tempo pock car para 12 horas, quando os microterminais utili zarem caneta ética ou outros leitores
externos.

Entende-se por tempo de opera¢&, como sendo o tempo em que o equipamento estiver efetivamente
€m Uso.

Para emnamizar energia, os TR-600 possuem um circuito de auto-dedigamento, com tempo
programével que pode ser definido pelo usuério. Isto faz com que, dependendo da aplicac®, o
equipamento sb necesstarater suas baterias recaregadas apdés 48 haas.

Um ciclo completo de carga € de 14 a 16 horas. Este tempo ndo deve ser ultrapassado sob pena de
reducéo davida Gtil das baterias.

5. CARREGADOR DE BATERIA

O caregador de bateria que acompanha 0 TR-600 leva cerca de 14 a 16 horas para caregar
completamente abateria do terminal quando esta estiver descarregada. N&o é necessario que abateria
esteja totalmente descarregada para colocar o TR-600 no carregador. A bateria pode ser recaregada
mesmo contendo alguma carga, Sem prejuizo para a mesma, pois ela ndo apresenta o efeito
“memoéria”, que reduz a cagpaddade de carga da bateria. Deixar o carregador ligado no TR-600 por
mais de 30h provoca sobrecaga na bateria. A sobrecaga pode reduzir a cgpaddade de carga da
mesma ao longo do tempo. Recmendamos nurnca deixar a bateria recaregando por mais de 30h
Também é atamente recomendado que ndo se deixe os terminais com a bateria descarregada por
longas periodas de tempo.
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5.1 Botao de reset

O caregadoar de bateria do TR-600 apresenta um botdo de reset que serve para inicializar o
microterminal. Este botédo quando pressonado com o TR-600 conedado no caregador, reinicia o
microterminal independente do estado em que ele se encontra (aguardando carga, stand by,
comunicandg, etc.).

Para que o corregador funcione corretamente o usuario deve garantir que o TR-600foi inicializado
corretamente, ou sgja aseguinte sequéncia deve ser obededda:

1. Conedar o cabo docarregador de bateria @ TR-600,
2. Pressonar o ba&o dereset do carregador;

3. Esperar que aparecan a mensagem de inicializa¢@® no visor do TR-600 e um sinal sonao
breve logo apés esta mensagem. Caso isto ndo ocorra repetir o item 2 apGs algurs
segunda de espera;

4. Certificar-se de que 0 TR-600 estd dedligado durante a carga, ou sgja o visor back light ea
caneta devem estar dedli gados e nenhum apli cativo pock estar sendo exeautado;

Quando terminar o ciclo de carga, pressonar 0 botdo de reset do caregador e imediatamente
desconedar o TR-600 docarregador.

5.2 LED indicativo de arga
O caregador de bateria também apresenta um LED que, quando ligado, indica que a bateria estad
recebendo carga. Este LED n&o indica o término da carga. Enquanto o carregador estiver conedado
ao TR-600este permanecad aceo.

6. PROGRAMASAPLICATIVOSDOSMICROTERMINAIS

O desenvavimento dos programas apli cativos para os microterminais TR-600 obedece em principio,
as mesmas espedficages das demais microterminais.

Utili za o mesmo compilador, 0 UACLIP, e os programas criados para os modelos com comunicaca®
por fio, rodam diretamente no TR-600, sem necessdade de dteragdes.

Esta caaderisticasmplifica en muito, asinstalagdes once j& existiam os outros modelos da Pas.

No entanto, para obter-se uma melhor performance da solu¢é, recomenda-se que a aplicac®
considere 0s fguintes portos.

6.1 Instrucdes para economia de energia
Para econamizar energia das baterias que internas do TR-600, foram criadas trés instrucfes, que sdo
descritas a seguir:

SET SLOT ON/OFF
Habilit a/ Desabilit a aleitora de addigo e barras (interna ou externa).

SET LIGHT ON/OFF
Habilit a/ Desabilit a aluz de fundo do Vsor de aistal Liquido (back light)

SET POWERDOWN num

Esta instrugéo permite que o TR-600 se desligue automaticamente apGs um certo tempo sem uso.
Este tempo pocke ser programado mudando-se o parémetro num. Este parametro pode variar entre 0 e
255 e cada unidade corresponce a aproximadamente 25s. Por exemplo, se num= 6 entdo o TR-600se
dedligard apGs 1505 (2 minutos e meio) sem uso. Se ndo for utili zada esta instru¢@ no programa em
uso, o microterminal TR-600 se dedli gara automaticamente apGs 50s sem uso (se nenhuma teda for
pressonada ou nenhuma nova instrucZ for exeautada). E recomendado utilizar uma rotina de
desligamento do TR-600 comandada por uma teda de fung&, permitindo ao usué&rio dedigar o
terminal em algum determinado momento. Se 0 TR-600a0 exeautar um apli cativo entrar em loop ou
situac® semelhante, deverd ser usado o caregador de bateria para promover um reset no
equipamento. Uma vez conedado o cabo do caregador de bateria no TR-600 aperta-se 0 botdo
RESET do caregador parareiniciar o terminal. Caso se queira recaregar outro aplicativo ou apagar
o0 apli cativo existente namemadria do TR-600, logo apés apertar o bado RESET, tedar ANULA.
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6.2 Funcbes espedais do TR-600
A seguir sdo descritas algumas funcdes Uteis para aprogramacéd doTR-600

SET ALFA ON/OFF

Esta func&o inibe por software o tedado afanumérico. Quando estiver OFF funcionardo apenas as
seguintes tedas. tedas de fungéo, tedas numéricas, porto, ANULA, ENTRA e as setas paraadmae
para abaixo. Quando estiver em ON funcionam todas as tedas, inclusive ateda ALFA que permite
chavea o tedado entre dfa enumérico.

DECLARQ

Esta fungéo é semelhante ao DECLARE com a vantagem que os dados do vetor serfo carregados
junto com a carga do aplicaivo. Desta forma cada vez que o TR-600 é caregado os dados sdo
atualizados na memodria do TR-600 e podem ser consultados sem predsar redizar comunicagdes
com o PC. Para que a CA600DLL possa caregar os dados no vetor, na mesma pasta da apli caca®,
deve existir um arquivo cujo nome € o mesmo do vetor com a extensdo .bin e ter as seguintes
caaderistica tamanho em bytes igual a0 nimero de elementos do vetor pelo tamanho do vetor + 6
bytes. Estes 6 bytes estéo distribuidos da seguinte forma 4 noinicio e 2 no final. O primeiro byte é
00H, os dais seguintes representam o nimero de elementos, e o0 quarto byte representa o tamanho do
elemento. Os dais bytes do final sGo O0FF.

Dedarq VetCod(500,5)

Para o vetor VetCod, por exemplo, deverda ser gerado o arquivo VetCod.bin. Cujos quatro primeiros
bytes serdo: 00 01 F4 05 ; a continuac@® vem os 1000 bytes de dados (500x5 que devem ser
preenchidas com espags quando réo houwer 500 elementos; finalizando com 00 FF.

Dica utilize a conversdo dedmal para hexa na cdculadora para obter 0 segundq terceiro e quarto
bytes. Exemplo: 500em dedmal = 01 F4 em hexa, 5 em deamal = 05 em hexa.

BIN
Utili zada para dedarar uma varidvel dotipo bnério.

Varl = BIN()

ASCBIN
Transforma o valor numérico dedmal da varidvel em seu equivalente binério.

Varl =BIN()
nl=0
Varl = ASCBIN(nl)

BINASC
Transforma o valor numérico hinario da varidvel em seu equivalente dedmal.

Varl =BIN()
nl=0
nl=BINASC(Varl)

FIND

A funcdd FIND é utilizada para pesguisar um cédigo binario guardado num vetor. Ela retorna o
numero do indice do quando encontra o cddigo ou zero caso contrario. Porém, os elementos do setor
dever&o estar ordenados em ordem crescente.

Com as fungBes adma épasdvel guardar val ores numéricos como nimeros binarios em vetores o gue
permite a econamia de bytes de memaria. Por exemplo o codigo 99999de cinco caraderes pocde ser
guardado como hindrio em um vetor de 3 bytes.
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** Dedaraca dasvariaveis
Dedare VetCod(5005)
binl=BIN()

nl=0

i=0

indpo=0
codigo=“123456789012

nl=VAL(codigo)

** Prenche 0s 10 gimeiros
** v alores do vetor VetCod
FORi=1TO 10
ni=nl+1
hinl= ASCBIN(nl)
VetCod[i] = binl
NEXT

Para pesquisar um codigo no vetor do exemplo adma poce ser utili zada a fungéo FIND da seguinte
forma:

codigo="789
nl=VAL(codigo)
binl= ASCBIN(n1)
indpro = FIND(VetCod, binl)
IFindpo=0

@ 1,1 SAY “Codigo reo encontrado’
ENDIF

6.3 Carga do Programa Aplicativo

Os microterminais com comunicac® por fio, sempre caregam seus aplicdivos quando s&o
energizados. I1sto se faz necessrio porque estes equipamentos ndo posuem bateria interna para
manuten¢é dos dados armazenados.

No TR-600 este conceito foi alterado, porque o equipamento opera com bateria. Sempre que o
equipamento € ligado, a BIOS verifica se existe um programa carregado na meméria. Caso exista,
inicia imediatamente sua exeau¢é. Esta caaderisica é fundamental porque o TR-600
constantemente é desligado pela instrucdo SET POWERDOWN para econamia de energia das
baterias.

Para forgcar uma carga de apli cativo, mesmo com outro programa carregado na meméria do TR-600,
0 usuario devera pressonar a teda “ANULA” durante a inicializa¢c® do mesmo. O programa que
seratransferido é o que esté definido noPrograma de Configuracd CF100.

6.4 Armazenamento de Dados no TR-600
Da mesma forma que o TR-600 mantém o programa aplicativo em sua memoéria, mesmo estando
desligado (POWERDOWN), também os dados utili zados na gli ca¢d também podem ser mantidos.

Este reaurso é muito importante, pois pode otimizar muito as aplicages.

Por exemplo, em uma aplicac® de restaurante, onde 0 TR-600 é utili zado como comanda eletrdnica,
0 programa aplicaivo pode carregar na memoéria todo a lista de produtos a venda, na primeira carga
do equipamento.

Isto eliminard a necessdade de comunicac® para consulta & base de dados, sempre que um pedido
for redizado. Damesma fora, cadastro de gar¢ons, mesas, etc.

Neste caso, a aplicac® se resumiria a enviar um registro de venda a cada pedido. Todas as demais
consultas seriam redi zados locdmente (em varidveis internas do TR-600).
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Abaixo, apresentamos um algoritmo simplificado desta gpli cagé:

Inicializar o equipamento

As bases de dados de venda e cadastro de garcons e mesas estéo inicializadas? Em caso
afirmativo va para o préximo pas. Caso contrério, carregar dados.

Apresentar atela de pedidos, e aguardar comando.

Foi feito um pedido, entdo enviar paraimpressora da wzinha ebase de dadaos de venda.
Voltar parao paso 3.

O Programa aplicaivo a seguir, mostra como faze para que os dados sgjam mantidos em memoria,
quando oTR-600for dedigado.

engana_comp=.f. && Variavel de Controle
IF engana_comp=.T. && Impede que reset sgja ...
reset=.f. && i nicializado com .F. ap6s..
ENDIF && religamento.
IF reset=T. && Se.T. dadosja caregados
reset=.t.
ELSE && Se.F.inicializadados...
@ 1,1 SAY "Inicializando..." && pelaprimeiravez

@ 2,1 SAY " Memodria!
DECLARE Carda(10016)

&& Estesvetores |0 caregados
DECLAREQ Mesa (30,1) && j unto com o aplicaivo
DECLAREQ Garcon(10,10)

USE Cardapio && Carrega Vetor com Produtos
FORi=1to 100
T=EOK()
IFT=t.
EXIT
ENDIF
Carda[i]=descricao
SKIP
NEXT
: && Carrega Vetor com Gargons
&& Carrega...

.reset:.t. && Indicaque dados estdo

&& caregados
endif

6.5 Otimizacao dos programas apli cativos para TR-600
A comunicac® entre 0 TR-600 e rédio-base é a parte mais importante da aplicaca®, pois da forma
em que for concebido o pograma dependera toda aperformance do conjunto.

A seguir, listamos alguns portos fundamentais que devem ser considerados.

Reduzir a quantidade de troca de informagdes entre os equipamentos. Cada operacé® que
envolva aquivos gera uma comunicacd (Ex. Use, Append, Seek, etc)

Reduzir o nimero de aquivos utili zados pela gli caca.
Reduzir o tamanho de registros dos arquivos utili zados.

Procurar acumular dados na memdéria locd do TR-600, evitando assm, comunicagdes
desnecessrias.
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7. PROBLEMASE SOLUCOES

Os problemas mais frequentes, e suas posdveis lugdes, s80 0s eguintes.

Problema
Existem outras fontes snal, ou ruido, operando ra mesma freqiiéncia dos microterminais?

Solucéo

Eliminar fontes de ruido ndo é uma tarefa fadl. O caminho mais simples € procurar identificar no
ambiente da aplicac® outros equipamentos que operem com comunica¢® sem fio. Caso existam,
verificar se estes equipamentos operam na mesma freqiéncia.

A Pas pocke forneca os TR-600 com duas aternativas de freqiéncia. Verifique se € mais faal
converter os microterminais (isto exigira intervengé de méo de obra espedalizada) ou os outros
equipamentos.

Problema
Os microterminais ndo conseguem operar em algurs portos do locd da glicacé®.

Solucéo

Estes portos, s8o conheddos como éreas de sombra. Provocadas por barreiras ou reflexéo de sinal.
As areas de sombra provocadas por reflex@o de sinal, ndo prejudicam a operac®, pois um
dedocamento de dguns centimetros do TR-600resolvera o problema.

Para diminar as éreas de sombra provocadas por barreiras, tente a seguintes alternativas:
Desloque aréadio-base paraoutro locd, mais central e com menos barreiras entre os equipamentos.

« Procure colocar aradio-base num locd mais afastado posdvel de outras fontes de ruidaos,
tals como, motores elétricos (refrigeradores, condcionados de ar, etc.), reaores de
|ampadas,

» Acrescente estagdes repetidoras de rédio.

8. CABO RS-232

Nas tabelas abaixo estdo documentados os cabos para ligar a serial do computador a rédio base (RB-
100) ou ao conversor de rédio (CR-100), dependendo dotipo ce instalagé.

PC RB-100 ou CR-100
DB25F DB9F
2.TX 2.RX
3.RX 3.TX
4.RTS 8.CTS
7.GND 5.GND
20.DTR 6.DSR
PC RB-100 ou CR-100
DB9F DB9F
3.TX 2.RX
2.RX 3.TX
7.RTS 8.CTS
5.GND 5.GND
4.DTR 6.DSR
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9. DIAGRAMA DE LIGACOES DASESTACOESREPETIDORAS
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Figura 5
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10. Espedficagbes Témicas TR-600

Fonte: Bateriarecaregavel
4 cdulasde 1,2V / 1300mAh
Tipodesnal: UHF, FM
Frequéncia: 433ViHz (418MHz opcional)
Taxadetransferéncia: 19.200 b
Peso: 3709
Gabinete: em ABS
Dimensdes maximas:
Altura;: 3,5cm
Largura: 11cm
Comprimento:  24cm
Alcance até 200 metros £m barreiras em ambiente aberto, ou 50metros €m
barreiras em ambiente fechado;
Visor: Cristal liquido com back-light

4 linhas por 16 colunas
Caraderes Alfanuméricos

Tedado: Tipo membrana d 34 tedas (alfanumérica efuncées)

Leitora: Interna RED - Caneta 6tica para leitura de cédigo de barras no padrdo
2de5 intercdado ou 3&9;(opcional)

Outrosopcionais: Conexdo peraleitor de barras externo

Conexdo para caregador de baterias
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